ABB ROBOTICS ACADEMY

EGITIM

TEMEL PROGRAMLAMA - IRCS5

IRCS PGl

Egitim Amaci

Egitimin amaci, katihmcinmn basitge

yapilandiriimig al ve birak programi

olugturabilmesini, optimize edebilmesini ve

test edebilmesini saglamaktir.

Egitim Hedefleri

Katihmeci, bu egitimi tamamladiktan sonra

sunlari yapabilecektir:

- i§let"|m fonksiyonlarinin bagimsiz
yurutilmesi

- Basit hareket programlarinit bagimsiz
olarak gelistirme, uygulama, test etme
optimize etme ve belgeleme

- Robot sisteminin optimum kullanimi ve
uygulama testlerinin ¢ézlimesi igin
konseptler tasarlama ve test etmek

- RobotStudio® kullanarak robot tGizerinde
dlizenleme ve test segeneklerini

cahgtirma

Katilhmcei Profili

Bu egitim, robot programcisi olmak veya
mevcut programi degistirmeyi 6grenmek

isteyen katihmca igin ilk adimdir.

On Kosullar

Katihmeci, temel bilgisayar kullaniminda
yetkin olmalhdir.

Egitim Icerigi

- Igsagh@ ve glvenligi

- ABB robotlari ve IRCS5 Kontrol Kabini
tamtim

- Robotu joystick ile hareket ettirme

- Basit hareket komutlarim kullanma

- Rapid program yapisi
(Data tipleri, Rutinler ve Moduller)

- Motor devir sayag kalibrasyonu

- Alet/ Gahsma nesneleri tamtma

- Program kaydetme

- Yedekleme & Geri ylkleme

- Sistem ariza teghisi (Diagnostic) aima

- RobotStudio® Rapid dluzenleyicisi

- Input/Output kullanim

- Basit Program mantign

- Genel kullanmlan Rapid komutlar

Egitim Bilgileri

Egitmen tarafindan ydnlendirilen %75
uygulamalh bir egitimdir.

Egitim Sulresi: 3 glin

Katihmci Sayist: 4-9 Kigi

Lokasyon: ABB Robotics Egitim Merkezi
Istanbul - Turkiye

Yol tarifi igin tiklayiniz.
Bizimle iletisime gecmek icin tiklayiniz.


https://maps.app.goo.gl/QQgz47rTJfMnJq6F8
mailto:tr-robot.egitim@abb.com?subject=ABB%20Robotics%20TR%20Egitim%20Merkezi%20/%20Egitim%20Teklifi%20hk.

ABB ROBOTICS ACADEMY
EGITIM

TEMEL PROGRAMLAMA -IRCS5

IRCS5 PG1

GUn 1
56 - issaghg ve guvenligi
- Robot sisteminin tantim
- Flexpendant kullanirm
- Joystick ile hareket metotlari ve koordinat sistemleri
Bs - Alet tanmtim
- Gahsma nesnesi tanitim
- Basit hareketlerin programlanmasi
Gun 2
foYe) - Rapid programlama yapisi
- Input/Output sinyalleri ve kullanim
- Degigken tanimlamalar
Bs - Hareket komutlari
- IF, For, While dénglileri
- Manuel / Otomatik Mod program gahstirma
- Yedekleme & Geri yUkleme
- Sistem ariza teghisi (Diagnostic) alma
Gun 3
ot} - Yeniden baglatma gesitleri
- Motor devir sayag kalibrasyonu
- RobotStudio® ile programin incelenmesi
As - Rapid’de segim ekraninin olugsturuimasi

- Uygulamalh ahgtirmalar
- Egitim sonrasi degerlendirme - Soru&Cevap - Sihav

Bizimle iletisime gecmek icin tiklayiniz.
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