ABB ROBOTICS ACADEMY

EGITIM

BOYA ROBOTU PROGRAMLAMA - IRCS5P

IRCSP PG1

Egitim Amaci

Egitimin amaci, katihmcimn yéringe
degisikligi yapabilmesini ve boya programiari

olusturabilmesini saglamaktir.

Egitim Hedefleri

Katilimen, bu editimi tamamiladiktan sonra

sunlar yapabilecektir:

- Sistemin optimum kullanim ile boya
uygulama konseptlerini tasarlama ve test
etme

- Boya prosesine 6zel alet / calisma nesnesi
tamtma

- Boyarobotuna regeteler olugturma ve hedef
noktalarim iyilegtirme

- RobotStudio® ile robot lizerinde dlizenleme
ve test etme

- Yedekleme & Geri ylikleme iglemlerini
yapma

- Firga (Brush) tablolarim kullanma ve
iyilegtirme

- Konveyor takibi ile Urlinlerin sisteme
tanmtilmasi ve Uridn takipli boyama prosesi

programlama

Katilhmcei Profili

Bu egitim, boya robot programcisi olmak veya
mevcut boya programim degistirmeyi

dgrenmek isteyen katilhmciyir hedeflemektedir.

On Kosgullar

Katilhmcey, temel bilgisayar kullaniminda yetkin

olmahdar.

Egitim Icerigi

- Igsagh@ ve glvenligi

- ABB Boya robotlari - IRC5P Kontrol Kabini
ve Boya pendant tanmtimm

- Robotu joystick ile hareket ettirme

- Basit hareket komutlar

- Rapid program yapisi
(Data tipleri, Rutinler ve Moduller)

- Motor devir sayag kalibrasyonu

- Yedekleme & Geri yUkleme, Sistem hata
teshis (Diagnostics) alma

- RobotStudio® ile boya robotu programim
gorintileme

- Temel fonksiyonlarin kullaninrm

- Alet/Calhsma nesneleri tanmtim

- Input/Output kullanimi ve IPS sinyalleri

- Boya robotu hedef noktalarinin
iyilestirilmesi ve regeteler olusturuimasi

- Firga (Brush) tablolarinin kullanim

- Konveyor takip sistemi ile programlama

Egitim Bilgileri

Egitmen tarafindan ySnlendirilen %75

uygulamal bir egitimdir.

Egitim Siresi: 3 glin

Katihmeci Sayist: 4-9 Kigi

Lokasyon: ABB Robotics Egitim Merkezi
istanbul - Turkiye

Yol tarifi igin tiklayiniz.
Bizimle iletisime gecmek icin tiklayiniz.


https://maps.app.goo.gl/QQgz47rTJfMnJq6F8
mailto:tr-robot.egitim@abb.com?subject=ABB%20Robotics%20TR%20Egitim%20Merkezi%20/%20Egitim%20Teklifi%20hk.
https://eur03.safelinks.protection.outlook.com/?url=https%3A%2F%2Fgoo.gl%2Fmaps%2FQK7UPaHRwAzEwS146&data=04%7C01%7Csamet.mert%40tr.abb.com%7C462e656fb34b434b6f0708d97e8f585e%7C372ee9e09ce04033a64ac07073a91ecd%7C0%7C0%7C637679976706514836%7CUnknown%7CTWFpbGZsb3d8eyJWIjoiMC4wLjAwMDAiLCJQIjoiV2luMzIiLCJBTiI6Ik1haWwiLCJXVCI6Mn0%3D%7C1000&sdata=lt4OL18WQou71chJPS4AYWkGcgctiZ5M8ulEx4qVzyA%3D&reserved=0

ABB ROBOTICS ACADEMY
EGITIM

BOYA ROBOTU PROGRAMLAMA - IRCS5SP
IRCS5P PG1

GUn 1

- Igsaghg ve glvenligi

- Boya robotu genel sisteminin tanitim

- IRCP Paint Kontroller ve boya ekipmanlarinin tanmtimm
- Purge sisteminin anlatim

- Boya flexpendantin menulerinin tanitirm

- Boya robotu hareket kabiliyetleri ve kalibrasyon
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65 - Boya robotunun flexpendant ile hareket ettiriimesi
- Boya robotlarinda fren kontrollu

- Yedekleme & geri ylikleme, sistem hata teshis (Diagnostics)
alma

- Hata mesajlarinin anlatim

- Alet ve gahsma nesnesi tanitim

Gun 2

- Sistem pozisyonlarinin anlatimm

- Rapid program yapisi ve program editor menusunun anlatimi
- Basit hareketlerin programlanmasi ve Manual / Otomatik Mod
- Yeni CalPos tanitim ve robotun CalPos’a Ahhnmasi
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As - Firga (Brush Editor) dlizenleme mentsuniin anlatim
- Firca (Brush) Tablosu kullanmim
- Firca (Brush) verilerinin olusturulmasi ve yerlestirimesi

- RobotStudio® ile robota baglanihp arayliziun tanitim

GuUn 3

- Konveyor takip sisteminin genel tanitim

- Konveyor takip sistem paremetrelerinin anlatim

- Konveyor takip sistem 6zel komutlarin anlatim

- Konveyor takipli gahsma nesnesi (wobj) data tanitimm
- Konveyor takipli programin olusturuimasa
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As - Konveyor takip Counts Per Meter konfigurasyonu
- Boya programinin olusturulmasi ve Otomatik Modda gcahsma
- Egitim sonrasi degerlendirme - Soru&Cevap - Sihav

Bizimle iletisime gecmek icin tiklayiniz.
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